Entré Numerique sur radio Jeti

Créer un signal retour sur 1’ouverture
du crochet de largage
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Notice Jeti

L'écran d), . Fonctions alternatives”, vous permet de modifier les
modes des broches de sortie du récepteur. Les sorties de servo
peuvent étre configurées en modes entrée et sortie numériques.
d) “f,_:u[ln.'rnm Ilw::'p:ln [ =
R8-EX Fonctions

Pin des Sorties Fonct ion
Sortie 1 Jortie digitale @
Entrés digitale @
ortie 4 sarvo [8)
St 5 e [

- Mode entrée numérigue: - une valeur logique d'une broche de
signal donné (0 ou 1) est transmise a la DC/DS sous le forme d'une
donnée télémeétrique EX de sorte qu'elle puisse étre traitée
(affichée et stockée sur la carte 5D). Les broches de récepteur sont
équipés de résistances intemes pull-up. Pour détecter la valeur
logique d'une broche donnée, il suffit de connecter la broche
signal avec la masse.

- Mode sortie numérigue: - La valeur voie d'une broche de sortie
donnée est scindée en deux valeurs. 5i la valeur de la voie est
supérieure a 1,5ms, la sortie de la broche sera log.1. Sinon, la
broche de signal restera a la valeur 0 logique. Utilisée de cette
facon, vous pouvez commander simplement, par exemple, des
feux constitués de plusieurs LED. La configuration fail-safe est
appliquée dans ce mode ainsi que dans le mode servo.
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Le principe est simple
mais que peut on faire
avecun O ouun 1, c’est
quol cette résistance de
pull-up. Pas facile de
brancher autre chose
qu’un Servo sans se poser
la question « est ce que je
vals tout casser ? »
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Capteur ouverture crochet de
remorguage

Comment étre sur que le crochet est bien ouvert ?

Je vous propose de faire un mélange de mecanique, électronique et
programmation.

La mecanique : Votre crochet (il est déja fait)

[’¢lectronique : Installer un capteur pour informer une entrée du récepteur
de la fin de course du servo.

La programmation : Avoir un retour vocal sur I’état d’ouverture du
crochet.
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« Alimenter le récepteur pour qu’il soit vu de
I’émetteur on va transformer une sortie Servo en
entrée numerique, aller dans le menu :

» Modele / Device Explorer

=l | Défaut | ‘2n:53:n4

=il | Défaut | |2u:53:13
Duplex REX12

Device Explorer

Réglages généraux -
RC Switch = Fail-Safe »»
Sorties du Récepteur =

Reinitialiser les param. d'usine...

ST T2 Jemaw| ok Re | X |2 lman] ok
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e Choisir une voie libre pour faire 1’entrée numeérique sur
Exemple voie 8, faire entree puis choisir Entrée Digital

T a5 . . o
I|2u:59:mr f"l”DEfa"t .‘21'05'15 Tf,||||néfaut I|2o:59:21

Tf.||| | Défaut

- Sélect. Option i

REX12 Fonctions P REX12 Fonctions .
At Ll b el W LT ' SGWO I 5;;;; ; 5;;";; 5 H
Sortie 3 Sevo@® JETIBOX/Senseurs L sortied Servo @
SO”FE 4 Seno (9 | ExBus Soartie 5 Servo (@) l
Sortie 5 Servo® Sortie digitale  Sorie6 Servo ®
sortie 6 Sevo® Entrée digitale  Sortie? Servo ®
Some 7 Sewo (¥ :

PPM Sortie Pos. B Sortic S/E2 Entrée digitale @)

—ortie 8/E2

m-ﬂ-m TEsc| | -m m--m

On a notre entrée numerique sur la voie 8, plus qu’a la cabler
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2 -Montage du capteur fin de fmé
course

« On installe un microswitch sur le servo (de preference avec galet,
plus facile a manceuvrer). Quand le servo est en position ; crochet
ouvert il doit actionner le switch.

Crochet ferme Crochet ouvert
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3 - cablage

* On utilise un cable de servo et on soude le fil de masse (noir ou maron) et de
signal( blanc ou jaune) sur les bornes du contact normalement ferme du
switch. Le fil + (rouge au milieu de la prise) n’est pas utilis€, isoler son
extréemite.

« On branche le cable sur la voie configuree en entrée numérique.

Fil signal  Non cablé Fil -

Mais on n’a pas fait d’électronique ?
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3 - Electroniq

ue

« Dans la notice Jeti ca parlait de résistance de « pull up ». Un petit

dessin va faciliter la compréhension

+3,3V

Notre cable c’est les fils roses, de la masse au switch et du
switch au signal.
Quand le switch est ouvert (crochet ouvert) il y a une
tension de 3.3V sur la pin 8, cette tension est convertie en
« 1 » mathématique.
Quand le switch est fermeé (crochet fermé), la tension est de
OV sur la pin8, elle est convertie en « 0 » mathématique.
Sans la résistance de Pull-up qui limite 1’intensité on ferait
un court-circuit. Avec U=RI on a 3.3/10000=0.3mA.
On a bien fait de I'électronique facile et sans se tromper la
résistance est déja dans le récepteur.
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e (Création d’une alarme, Menu :
e Chronos/Senseurs / Alarmes

Ajouter une alarme  La sélectionner La rendre active
o000 | Detaut M |203448 T% 0l | Défaut M |20:25:54 "20ll | Déaut W 202622
Alarmes Alarmes Alarme
Alarmes Code Morse. .. > Alarmes Code Morse... > Capteur Rx1: InputPing [] ®

1 Tension Rx Ko< 450 1 Tension Bx Ho=d 50V v

2 InputPing
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 Menu:
e Chronos/Senseurs / Alarmes

« Parameétrer suivant exemple , declenchement quand X
passe a 1, choisir un fichier son, pas d’interrupteur...

Togll [Deraue  W|21:2432 5o |oetat m| :
Alarme Alarme
C t R 1: I tp_ B \_r-UII't.rlILIUII i u ~ u
ﬂz;fe“r #1: InputPing ] ? Fichier CROCHE~2 WAY ®)
Inter d'activation .=
Condition K= @ 0® Répéter X
Fichier CROCHE~2 WAV 8) Annonce vocale de la valeur x
Inter d'activation .. @ Régler Ralenti Moteur X
Répéter X ment durant la prévol X I
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Reésume

* Quand le servo actionne le switch fin de course on
change la tension sur 1’entrée du récepteur.

 Cette derniere prend une valeur mathéematique que
I’on compare a Zéro pour déclencher la lecture du
message.

* Respecter I’ordre des ¢etapes.

 Preferer une voie sur un coté du récepteur pour
eviter une erreur de branchement

aochet_ouvert

Pascal B. Mars 2018 11



